GF09.40-P-40201P Variateur de pression de suralimentation - Description du composant 27.9.04

MOTEUR 646.951
MOTEUR 646.961
MOTEUR 646.962 jusqu'a l'année-modéle 8
MOTEUR 646.963 jusqu'a I'année-modéle 8
MOTEUR 646.966

Disposition
110 Turbocompresseur de gaz d'échappement
Y100/1  Actionneur pression de suralimentation de droite

Le variateur de pression de suralimentation est disposé en bas, sur le turbocompresseur a gaz
d'échappement.

Role
Le variateur de pression de suralimentation déplace les aubes orientables dans le
turbocompresseur a gaz d'échappement, régulant ainsi la pression de suralimentation.

Y100/1  Actionneur pression de suralimentation de droite

Description

Le variateur de pression de suralimentation comporte une platine électronique intégrée dans un
boitier et un servomoteur, lequel actionne un arbre de réglage par l'intermédiaire d'une vis sans
fin.

Fonctionnement

Pour la régulation de la pression de suralimentation, le calculateur
CDI (N3/9) commande le variateur de pression de suralimentation.
La tringlerie de régulation détermine la position des aubes
orientables dans la turbine d'échappement. Ainsi, la pression de
suralimentation nécessaire est adaptée a I'état instantané de charge
du moteur.

Pour une régulation précise et flexible de la pression de
suralimentation, le variateur de pression de suralimentation est doté
d'une confirmation de position en retour.
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GF07.04-P-6051IP

Transmetteur pression de suralimentation - Description du composant 27.9.04

MOTEUR 646.951
MOTEUR 646.961
MOTEUR 646.962 jusqu'a l'année-modéle 8
MOTEUR 646.963 jusqu'a I'année-modéle 8
MOTEUR 646.966

Disposition

B5/1  Transmetteur de pression de suralimentation

Le transmetteur de pression de suralimentation est disposé a I'avant gauche du moteur, devant

le séparateur centrifuge.

Role

Le transmetteur de pression de suralimentation saisit la pression de
I'air de suralimentation (pression absolue) dans le tuyau d'air de
suralimentationCette pression sert au calculateur CDI (N3/9) a
surveiller le couple demandé et la masse d'air HFM.

Description

1 BROCHE 1 Masse de capteur

2 Broche 2 Tension signal

3 Broche 3  Tension de capteur (5 V)

B5/1  Transmetteur de pression de charge

A Raccord de mesure de pression
B Membrane
C Potentiometre

Fonctionnement

La pression de l'air de suralimentation déforme la membrane,
laquelle agit sur le potentiométre. De ce fait, le potentiométre modifie
sa valeur de résistance, ce qui influe sur la tension du signal servant
au calculateur CDI d'information sur la pression de l'air de
suralimentation.

La plage de mesure de la pression se situe entre env. 0,2 a 2,5 bar.

P07.04-2207-01

B5/1

P07.04-2380-12
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GF07.16-P-3018IP Régulation de la stabilité de marche CDI - Fonctionnement

27.9.04

MOTEUR 646.951 sur le TYPE 211
MOTEUR 646.961 sur le TYPE 211

MOTEUR 646.962 sur le TYPE 203 jusqu'a I'année-modéle 8
MOTEUR 646.963 sur le TYPE 203 jusqu'a I'année-modéle 8

MOTEUR 646.966 sur le TYPE 209

B37  Transmetteur pédale d'accélérateur
L5 Transmetteur de position vilebrequin
N3/9  Calculateur CDI

Y76  Injecteurs

La régulation de la régularité de marche réduit les irrégularités de
fonctionnement qui se produisent lorsque le moteur tourne au ralenti.

Pour I'évaluation de la régularité de marche, le signal du
transmetteur de position du vilebrequin

est analysé avec précision par un vaste processus mathématique,
pour s'assurer de l'identité dans le temps entre chacune des
combustions.

Chaque combustion doit produire une accélération caractéristique au
niveau du volant d'inertie.

En cas de ratés de combustion, le volant d'inertie ralentit Iégerement
et brievement (courte variation de couple).

Pour la régulation de la régularité de marche, les conditions
suivantes doivent étre réunies :

o Régime moteur <1200 tr/mn

o Moteur au ralenti

o Adaptation du transmetteur effectuée (transmetteur de position
vilebrequin)

Ba7

L5

Y76

P07.16-2834-12

Le calculateur CDI compense les irrégularités de marche moteur en
modulant les quantités injectées aux cylindres concernés. Ainsi, le

régime de ralenti reste constant.

Adaption du transmetteur

Apres une adaptation du transmetteur, I'évaluation de la régularité
de marche devient plus sensible et peut s'adapter aux
caractéristiques spécifiques de régularité de marche du moteur.

En poussée (le moteur tourne alors parfaitement rond) sont
enregistrées les caractéristiques de régularité de marche du moteur,

en vue de ['évaluation ultérieure.

Description du composant

Injecteurs de carburant - Description du Y76 GF07.03-P-6120IP
composant

Transmetteur de position du vilebrequin, L5 GF07.04-P-6010IP
description des composants

Calculateur CDI - Description du composant |N3/9 GF07.16-P-6000IP
Transmetteur pédale d'accélérateur - B37 GF30.20-P-2010IP
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