AR42.30-P-0712I

\Déposer, poser le transmetteur de vitesse de rotation avant gauche ou droit 8.12.11

TYPE 215, 220, 230

Représentation sur type 220

6a

Vis

L6/1  Capteur de vitesse de rotation avant gauche

P42.30-0310-09

L6/2 Capteur de vitesse de rotation avant droit

X62/6 Connecteur distributeur essieu avant gauche dans
compartiment organes

X62/7  Connecteur distributeur essieu avant gauche dans
compartiment organes

1 Protection antifrottement (type 230 sans code (P99) Modele spécial "AMG Black
Series")
2 Fusée d'essieu

L6/1  Capteur de vitesse de rotation avant gauche
L6/2  Capteur de vitesse de rotation avant droit

Avis de modifications

P42.30-2072-03

29.11.11

Matériel de réparation graisse longue durée remplacé par
de la pate de graissage a chaud

Séquence de travail 2

9 B

Déposer, poser
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Danger de mort en cas de glissement ou de
basculement incontrélé du véhicule du pont
élévateur

Centrer le véhicule entre les colonnes du pon{ AS00.00-Z-0010-01A

élévateur et placer les quatre plaques de
positionnement aux points d'appui prescrits
par le constructeur du véhicule pour le
placement sur le pont élévateur.

N

Dévisser la vis (6a)

Instructions relatives aux vis et écrous
autobloquants

INm] *BA42.30-P-1001-01A

AH00.00-N-0001-01A

Retirer le transmetteur de vitesse de rotation
avant gauche (L6/1) ou le transmetteur de
vitesse de rotation avant droit (L6/2)

m Pose: Graisser légérement I'alésage dans
la fusée d'essieu (2).

Pate pour lubrification a chaud

*BR00.45-Z-1005-06A

Déverrouiller et débrancher le connecteur du
répartiteur essieu avant gauche,
compartiment des organes (X62/7), ou le
connecteur du répartiteur essieu avant droit,
compartiment des organes (X62/6)

E Repousser I'agrafe dans le sens indiqué
par la fleche.

Effectuer la pose dans I'ordre inverse

@ Pose: Faire attention au jeu suffisant du
céable d'arrivée électrique en direction du
capteur de vitesse. La suspension du véhicule
doit pouvoir se comprimer et se détendre a
fond sans endommager le cable d'arrivée. Le
cable d'arrivée ne doit frotter en aucun
endroit, car cela peut provoquer une panne
systéeme.

El Pose: Respecter la position de montage
sur le type 230 sans code (P99) Modéle
spécial "AMG Black Series". La protection
antifrottement (1) doit étre vissée avec le
capteur de vitesse avant comme indiqué sur
la figure. Elle ne doit pas étre montée entre
le capteur de vitesse de roue avant et la fusée
d'essieu (2).

El Pose: Controler I'état du rotor du moyeu
de roue sur le type 215, 220. Veiller a la
propreté de la lame magnétique.

Raccorder le STAR DIAGNOSIS, relever le

contenu de la mémoire des défauts et I'effacer

en cas de besoin

@ Transmetteur de vitesse de rotation essieu avant

Numéro Désignation Type 215 | Type 220 | Type 230
BA42.30-P-1001-01A Vis autobloquante capteur de vitesse de Nm | 25 25 25
rotation des roues avant sur fusée d'essieu
Matériel de réparation
Numéro Désignation Référence

BR00.45-Z-1005-06A

Pate haute température 1 kg, DBL 6879.20

A 000 989 76 51

Daimler AG, 29/05/22, L/01/19, ar42.30-p-0712i, Déposer, poser le transmetteur de vitesse de rotation avant gauche ou droit

TYPE 215, 220, 230

Page 2 de 2




GF42.45-P-4550PP Capteurs de vitesse de rotation des roues Disposition / utilité / conception / 20.1.00

fonction

TYPE 163 depuis 1.9.02,

209, 215, 220 avec CODE (472) Régulation du comportement dynamique

TYPE 203

avec CODE (472) Régulation du comportement dynamique

jusqu'a I'année-modeéle 8

Représentation du type 203

L6/1  Transmetteur de vitesse de rotation
AVG

(L6/2) Transmetteur de vitesse de rotation
AVD

L6/3  Transmetteur de vitesse de rotation
ARG

(L6/4) Transmetteur de vitesse de rotation
ARD

P42.45-2239-06

Capteur de vitesse de roue - Disposition

Les transmetteurs de vitesse de rotation des
roues avant (L6/1 et L6/2) sont montés sur la
fusée d'essieu de I'essieu avant.

Les transmetteur de vitesse de rotation des
roues arriere (L6/3 et L6/4) sont montés sur ¢
porte-roue de l'essieu arriere.

Capteur de vitesse de roue - Role

Délivrent la vitesse de rotation momentanée
de la roue au calculateur ESP.

Capteur de vitesse de roue -Conception

Capteur actif composé d'un boitier et du
capteur a proprement dit qui est basé sur le
principe de mesure magnétorésistif.

Capteurs de vitesse de rotation de roue -
Fonctionnement

GF42.45-P-4550-02PP
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GF42.45-P-4550-02PP

Fonctionnement

Capteurs de vitesse de rotation de roue - Type 163, 203, 209, 215, 220 =="GF

La représentation montre la courbe du
courant généré par le transmetteur de vitesse
de rotation actif pendant une phase
d'accélération

1 Capteur actif

2 Bague multipolaire

3 Exemple de signal de sortie du
transmetteur de vitesse de rotation

¥

Mode de fonctionnement du transmetteur de vitesse de rotation
actif

L'intensité et la direction d'un champ d'induction magnétique externe
entraine une modification de la résistance interne a l'intérieur du
capteur. Une électronique d'évaluation logée dans le capteur permet
de générer un signal rectangulaire dont la fréquence dépend de la
vitesse de rotation mais dont I'amplitude est constante. Ce signal est
lu par le systéme de régulation du comportement dynamique
respectif et envoyé au CAN.

P42.45-2232-06

Le champ d'induction magnétique externe est généré par une bague
multipolaire.

Cette derniere est en matiére élastomere dans laquelle sont
intégrées des particules métalliques. Grace a un procédé de
magnétisation spécial, elles ont été positionnées de maniere a créer
différents aimants dont la polarité a la périphérie varie du nord au
sud.
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GF42.45-P-4801A

description/fonctionnement

Capteur de vitesse de braquage et d'accélération transversale - disposition/réle/ |3.3.99

TYPE
TYPE
TYPE

TYPE
TYPE
TYPE
TYPE
TYPE

B24/15

168 depuis 1.8.99 avec CODE (472a) Régulation électronique du comportement dynamique

210 avec MOTEUR 611, 612, 613 avec CODE (472a) Régulation électronique du comportement dynamique
210 depuis 1.6.00 avec MOTEUR 111, 112, 113, 605, 606 avec CODE (472a) Programme électronique de comportement

dynamique

215 avec MOTEUR 137 avec CODE (472a) Régulation électronique du comportement dynamique

215 depuis 1.6.00 avec MOTEUR 113 avec CODE (472a) Programme électronique de comportement dynamique

220 avec MOTEUR 137, 613, 628 avec CODE (472a) Régulation électronique du comportement dynamique

220 depuis 1.6.00 avec MOTEUR 112, 113 avec CODE (472a) Programme électronique de comportement dynamique

211, 230, 240

Capteur de vitesse de rotation et d'accélération transversale

P42.45-2200-01

Capteur de lacet et d'accélération Type 168 GF42.45-P-4801-01A
transversale - Disposition
Type 210 GF42.45-P-4801-01B
TYPE 211 GF42.45-P-4801-01E
Type 215, 220 GF42.45-P-4801-01C
Type 230 GF42.45-P-4801-01S
Type 240 GF42.45-P-4801-01MB

Capteur de lacet et d'accélération
transversale - Role

Détecter la vitesse de rotation du véhicule
autour de son axe vertical et I'accélération
transversale.

Capteur de lacet et d'accélération
transversale - Description

Capteur combiné pour lacet et accélération
transversale en structure micromécanique.

Capteur de lacet et d'accélération
transversale - Fonctionnement

GF42.45-P-4801-04A
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GF42.45-P-4801-01C Capteur de lacet et d'accélération
transversale - Disposition

TYPE 215 avec Moteur 137

Type 215 avec Moteur 113 depuis 06/00
Type 220 avec Moteur 137/613/628
Type 220 avec Moteur 112, 113 depuis
06/00

="GF

Représentation sur le type 220 :

B24/15 Capteur de vitesse de rotation et d'accélération
transversale
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GF42.45-P-4801-04A Capteur de lacet et d'accélération

transversale - Fonctionnement

Type 168 depuis 8/99

Type 210 avec moteurs 611, 612, 613
Type 210 avec moteur 111, 112, 113,
605, 606 depuis 6/00

Gestion du poste de conduite et systéme
de données (COMAND), calculateur
Type 215 avec moteur 113 depuis 6/00
Type 220 avec moteurs 137, 613, 628
Type 220 avec moteur 112, 113 depuis
6/00

Types 211, 230, 240

"GF

Généralités

Les capteurs de lacet et d'accélération transversale sont réunis a
l'intérieur du capteur de lacet et d'accélération transversale
(B24/15). Cette configuration se traduit par une réduction de
I'encombrement du composant d'env. 2/3 par rapport a la valeur
d'origine.

Les capteurs micromécaniques convertissent les différentes
accélérations du véhicule autour de son axe transversal et de son
axe vertical par la déviation des masses oscillantes en

Capteur de lacet - Fonctionnement

Les deux éléments oscillants sont excités en cours de fonctionnement pour donner naissance a
des oscillations horizontalement opposées. Si a présent un mouvement de rotation du véhicule
(dérapage) superpose un mouvement de rotation a ce mouvement linéaire, on obtient une force
(force de Coriolis) qui agit sur les masses oscillantes. Le circuit électronique calcule le
comportement correspondant du véhicule a partir des modifications des valeurs d'oscillation.

Ressort

Sens de l'oscillation

Accélérometre

Masse oscillante

Direction d'enregistrement des capteurs

D QO T O

Accélérometre - Fonctionnement

Le circuit électronique active les masses inertes de fagon a les maintenir dans leur position
initiale. Les valeurs de tension nécessaires en cours de fonctionnement pour maintenir cette
position initiale servent de valeur de référence a l'accélération a mesurer.

a Masse séismique
b Ressort
c Direction d'enregistrement des capteurs

signaux électriques exploitables. Le déplacement correspondant du
véhicule (conduite en virage et dérapage) entraine une déviation
inégale des masses de différentes natures.
Le circuit électronique de traitement détecte les modifications du
signal et les transmet au calculateur des systémes de contréle de la

motricité (N47).

P42.45-2204-01
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