GF42.45-P-4201-04E Capteur de lacet et d'accélération

transversale - Fonctionnement

Types 163, 203, 209 GF

Généralités

Les capteurs de lacet et d' accélération transversale sont réunis 8 lintérieur du capteur de
lacet et d"accélération transversale (B24/15). D'ol une réduction considérable de

l'encombrement de ces composants.

Les capteurs micromécanigues convertissent les diférentes accélérations du véhicule autour
de son axe transversal et de son axe vertical en signaux électriques exploitables.
Le déplacement correspondant du véhicule (conduite en virage et dérapage) entraine une

déviation inégale des masses de différentes natures.

Le circuit électronique de traitement détecte les modifications des signaux et les transmet au
calculateur des systémes de contréle de motricité (M47) par lintermeédiaire du bus CARN.

P42 45-2259-01

g Structure clrcwlalire en sificium
L] Pont
C Electronique des caplelrs

Capteur de lacet - Fonctionnement

On utilise comme élément sensible une structure micromeacanigue
circulaire en silicium (&) gue l'on permet d'osciller au moyen de 8
ponts (b, Les oscillations sont provogquées sous forme
électromagnétiqgue. En appliquant une witesse de rotation, on
génere sur la structure oscillante des forces supplémentaires
(Coriolis) propodionnelles § 1a rotation appliguée.

P d6-2261-05

L'enregistrernent de ces forces supplémentaires se fait aussi de
fagon électromagnétigue puis est traité a lintérieur d'un circuit
ASIC spécifigue et mis sous [a forme d'un signal analogigue & la
dizposition du circuit d'exploitation interne au cluster.




Capteur de lacet - Fonctionnement

0n utilise comme elément sensible une structure micromecanigue
circulaire en silicium (a3 gue I'on permet d'osciller au moyen de 8
ponts (k). Les oscillations sont provogquées sous forme
glectromagnetique. En appliguant une vitesse de rotation, on
genere sur la structure oscillante des forces supplémentaires
{Carinlis) proportionnelles a la ratation appliquee.

P2 45-2261-05

L'enregistrement de ces forces supplementaires se fait aussi de
fagon electromagnetique puis est traite a l'intérieur d'un circuit
ASIC specifigue et mis sous 1a forme d'un signal analogigque a la
disposition du circuit d'exploitation interne au cluster.

Le principe de mesure du capteur
d'accélération transversales base surun
systeme ressort-masse 3

detecteur capacitif. L'alimentation électrigue
est fournie par le calculateur ESP (M47-5).
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Signal de sortie

Fonction

L'accelération transversale qui est généree en virage deplace
I'Blement masse-ressort de sa position initiale dans une autre
position qui correspond a la valeur de I'accelération transversale.
Chague modification de position fait warier |a capacité electrique
du déetecteur. Un circuit electraonigue de traitement genére ensuite
LN

signal de tension gui depend de la capacite et donc de
l'accelération transversale du vehicule. Ce signal de tension est
analyse par le calculateur ESP (M47-8).
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Capteur de vitesse de rotation et
d'accélération transversale - Disposition

TYPE163

"GF

B24/15 Capteur de vitesse de rofation et d'accélération

fransversale




| Disposition

Sur le tunnel de boite de vitesses

B43 Capteur d'accélération transversale
B45 Capteur de dérive ESP




