Programme électronique du comportement
dynamique (ESP) - disposition des
composants électriques
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CAN-B

Représentation avec le calculateur ME
(N3/10)

Bus Control Area Network
classe B (habitacle) bus de
données

Bus Control Area Network
classe C (compartiment moteur)
bus de données

CANB

CANC

F Frein de service

Al Combiné d'instruments

B24/15 Transmetteur-AY-capteur de taux

B34

L6/1

L6/2

L6/3

L6/4

N3/10

de rotation micromécanique

Capteur de pression de freinage

ESP

Transmetteur de vitesse de
rotation avant gauche +
Transmetteur de vitesse de
rotation avant droit
Capteur de vitesse de roue
arriere gauche +
Transmetteur de vitesse de
rotation arriére droit
Calculateur ME

P42.45-2467-09

N10 Calculateur SAM

N47-5 Calculateur ESP et BAS

N49 Capteur d'angle de braquage

N80 Module de tube de colonne de
direction

S12 Contacteur témoin frein de
stationnement

Y3/9n1 Calculateur CVT (boite de
vitesses automatique a rapports
variables)
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