
Déposer, poser le calculateur de régulation du comportement dynamique (ESP) 17.2.11
TYPE 204, 172

P42.45-2592-09

Représenté sur type 204
1 Connecteur électrique 3 Joint torique A7/3 Unité hydraulique système de 

traction2 Vis 4 Dôme de valve
N30/4 Calculateur régulation du 

comportement dynamique

 Déposer, poser  

 Instruction pour éviter une détérioration des AH54.00-P-0001-01A
composants électroniques par décharge 
électrostatique

1 Couper le contact et retirer la clé-émetteur ou  Touche démarrage et arrêt KEYLESS-GO 
la touche démarrage et arrêt KEYLESS-GO seulement sur les véhicules avec code (889) 
du calculateur contacteur antivol électronique Keyless Go.

 Nettoyage 

2 Nettoyer l'environ du connecteur électrique (1)  Avant d'ouvrir le circuit de freinage, il 
et du calculateur régulation du comportement convient de nettoyer soigneusement le 
dynamique (N30/4) pourtour du bloc de connexion. La pénétration 

de particules de saletés, même minimes, 
dans les composants hydrauliques peut 
entraîner un fonctionnement défectueux et 
une panne totale du système de freinage.
Utiliser exclusivement des chiffons propres 
non pelucheux et des nettoyants exempts 
d'huile minérale. Lorsque le système de 
freinage est ouvert pour le nettoyage, ne pas 
utiliser d'air comprimé.
Nettoyant universel *BR00.45-Z-1028-04A

3 Débrancher le connecteur électrique (1) du  AR42.45-P-0820-02CWSuivre absolument l'instruction de travail
calculateur régulation du comportement pour débrancher le connecteur électrique (1).
dynamique (N30/4) Le mécanisme de verrouille risque sinon

d'être endommagé.

 Ne pas toucher, déformer ou
endommager les contacts du connecteur
électrique (1) et de la douille sur le calculateur
régulation du comportement dynamique
(N30/4). Ne laisser pénétrer aucun corps
étranger, aucune saleté ni aucun liquide dans
la douille ou dans le connecteur électrique (1).
Le calculateur régulation du comportement
dynamique (N30/4) risque sinon d'être
endommagé et de ne pas fonctionner
correctement.

4 Déposer le canal d'admission d'air moteur Type 204 avec moteur 156
côté gauche
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5 Démonter la tôle pare-chaleur de l'unité Type 204 avec moteur 156
hydraulique système de traction (A7/3) 

6 Dévisser les vis (2)  Pose :  Remplacer les vis (2).

 Utiliser un embout Torx T20 d'une 
longueur de 70 mm.

 *BA42.45-P-1002-01M 

7 Débrancher le calculateur régulation du  Ne pas toucher à la main ni avec un outil
comportement dynamique (N30/4) de l'unité les surfaces de contact et le silicone
hydraulique système de traction (A7/3) et le d'étanchéité du calculateur régulation du
retirer comportement dynamique (N30/4). Le

calculateur régulation du comportement
dynamique (N30/4) risque sinon d'être
endommagé.

8 Retirer les joints toriques (3) des dômes de  N'utiliser aucun outil pour dégager les
valve (4) à la main joints toriques (3). L'unité hydraulique

système de traction (A7/3) risque sinon d'être
endommagée.

 Nettoyage 
9 Nettoyer la portée de joint sur l'unité *BR00.45-Z-1028-04A

hydraulique système de traction (A7/3)
10 Effectuer la pose dans l'ordre inverse
11 Raccorder le Star Diagnosis et procéder au Au remplacement du calculateur régulation du AD00.00-P-2000-04A

calibrage du calculateur régulation du comportement dynamique (N30/4).
comportement dynamique (N30/4)

 Régulation du comportement dynamique (ESP)

Numéro Désignation Type Type 204

172

BA42.45-P-1002-01M Vis calculateur ESP sur groupe hydraulique Nm 2 2
système de contrôle de motricité

Matériel de réparation

Numéro Désignation Référence
BR00.45-Z-1028-04A Nettoyant universel Adolf Würth GmbH & Co. KG

Reinhold-Würth-Str. 12-17
74653 Künzelsau-Gaisbach
Allemagne
Tél. +49 7940 15-0
Fax +49 7940 15-1000
www.wuerth.de
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